
m e c h a ni c al  s y st e m s.  T h e g a ntr y s y st e m s y n c hr o ni z e s t w o  Y  a x e s t hr o u g h t w o 
C D H D 2 S  dri v e s  w or ki n g  i n s eri e s,  a n d  t hr o u g h hi g h- s p e e d  c o m m u ni c ati o n , 
g e n er at e s  a n d  c o ntr ol s  m o v e m e nt  al o n g  Y  a xi s.  E a c h  of  t h e t w o Y  a x e s  c a n 
c arr y a li n e ar m ot or or a r ot ar y m ot o r.

C D H D 2 S  b o a s ts  th e  m o s t a d v a n c e d  c o n tr ol al g ori th m s , a n d  i s gr e a tly 

i m pr o v e d i n p erf or m a n c e  b a s e d  o n  t h e C D H D 2  s er v o  dri v e  t o i m pr o v e e a s e 

of  u s e.  It f e at ur e s a  wi d e  r a n g e of  c o m pr e h e n si v e  f u n cti o n s, m a ki n g  it i d e al 

C D H D 2 S S er v o Dri v e

C D H D 2 S  S e r v o  D r i v e

C D H D 2 S  
Hi g h- p erf or m a n c e S er v o Dri v e

H D c o ntr ol l o o p f or o pti mi zi n g s er v o c o ntr ol

Hi g h- b a n d wi dt h c urr e nt l o o p wit h i n d u str y-l e a di n g fr e -
q u e n c y r e s p o n s e

D u a l c l os e d -l o o p c o n t rol  to  e lim i nat e  m e c h a ni c a l e r r o r s 
a n d e n h a n c e s y st e m st a bilit y

F e at ur e s

G a ntr y m o d e

A  s p e ci al  s ol uti o n  f o r li n e a r m ot o r s  to 
o pti mi z e p erf or m a n c e

A n  a d a p tiv e  n o nli n e ar  c o n tr ol al g ori th m  h a s b e e n  d e v el o p e d  to  e n h a n c e  s er v o 
p erf or m a n c e  i n hi g h- pr e ci si o n  m oti o n  a p pli c ati o n s.  T hi s  pr o pri et ar y  al g orit h m 
utili z e s  a  p ar all el  c o nfi g ur ati o n  w h er e  t h e p o siti o n  a n d  s p e e d  br a n c h e s 
o p er a te  o n  t h e s a m e  l e v el a n d  ar e  e x e c u te d  wi thi n  th e  s a m e  s a m pli n g 
p eri o d.  I n a d diti o n,  v ari o u s  m ulti pl e  g ai n  p ar a m et er s  ar e  i n c or p or at e d i nt o t hi s 
al g ori th m  a n d  a u to m a ti c all y o p ti mi z e d to  a c hi e v e  a  hi g h  g ai n  a n d  s ta bili ty . 
C o n s e q u e n tly , th e  p o si ti o n err or  a n d  s e tti n g ti m e ar e  mi ni mi z e d  to  l e v el s fa r 
s u p eri or t o ot h er c o ntr ol al g orit h m s.

T h e  c urr e n t l o o p d e si g n  d eli v er s  a n  o u ts ta n di n g  fr e q u e n c y  r e s p o n s e 
r a n gi n g fr o m 3  k H z  to  5  k H z . Hi g h  s a m pli n g  r ate s  a n d  fl e xi bl e filteri n g 

i n cr e a s e d t hr o u g h p ut f or t h e d e vi c e.

T h e  d u al-l o o p  c o ntr ol  al g orit h m  f or p o siti o n  a n d  s p e e d  e n h a n c e s  t h e o v er al l 
p erf or m a n c e  of  t h e m oti o n  s y st e m.  C D H D 2 S  s u p p ort s  b ot h  li n e ar a n d  r ot ar y 
s e c o n d ar y  e n c o d er s,  i nc l u di n g i n cr e m e nt al a n d  a b s ol ut e  ty p e s . D u al  cl o s e d-
l o o p c o n tr ol is  a  c or e  fe a tur e  o f th e  C D H D 2 S,  eli mi n a ti n g th e  n e e d  fo r 
a d diti o n al a d d- o n o pti o n s.

·  Hi g h- p erf or m a n c e c o ntr ol of m ot or 

·  M ulti pl e f e e d b a c k i nt erf a c e

·  S e c o n d ar y  fe e d b a c k  i nter fa c e  for  hi g h- pr e ci si o n  cl o s e d -
l o o p c o ntr ol 

·  P o siti o n c o m p ari s o n o ut p ut m o d ul e 

·  1 D err or c orr e cti o n a n d c o m p e n s ati o n t a bl e 

·  A d v a n c e d  n o nli n e ar  c o n tr ol al g ori th m s  to  mi ni mi z e  p o si ti on 
err or a n d s h ort e n p o siti o ni n g ti m e t o a b o ut z er o

·  Hi g h p o w er d e n sit y

·  
s y st e m  r e s o n a n c e p oi nt s  a n d  a ut o m ati c all y  d e si g n  o pti m al 
p ar a m et er s 

·  

·  S er v o St u di o  T M  2. 0  G UI  a d o pt e d  t o d e b u g gi n g,  wit h  c o m -
pr e h e n si v e i nt e gr at e d p ar a m et er s

S etti n g ti m e of 
al m o st z er o

Mi ni m u m 
p o siti o n err or

N o o s cill ati o n s at 
st a n d- still

S e r v o St u di o T M  W i z ar d f or si m pl e c o m mi s si o ni n g

·  St e p- b y- st e p g ui d a n c e f or m ot or s et u p, a p pli c ati o n 

·  I n n o v ati v e a n d s elf- e x pl a n at or y u s er i nt erf a c e 
·  E x c ell e nt t e a c hi n g r e s ult s f or n o vi c e u s er s i n mi n ut e s
·  R e al-ti m e d at a r e c or di n g a n d pl otti n g 
·  E a s y i nt e gr ati o n of s er v o s h aft
·  Pl u g- a n d- pl a y m ot or li br ar y

E C



M o d el I n p u t V ol t a g e ( V A C)
M ai n Ci r c ui t 

I n p u t P o w e r S u p pl y
C o n ti n u o u s 

C u r r e n t ( A r m s)
P e a k C u r r e n t 

( A r m s) Wi d t h ( m m) H ei g h t ( m m) D e p t h ( m m)

C D H D 2 S- 0 0 3 1 D
L o gi c P S 1 2 0 / 2 4 0 V A C

B u s P S 2 0- 9 0 V D C 
4 8. 2 1 5 0 1 5 2. 2

C D H D 2 S - 1 D 5 2 A 1 2 0 / 2 4 0 4 8. 2 1 5 0 1 5 2. 2

C D H D 2 S - 0 0 3 2 A 1 2 0 / 2 4 0 4 8. 2 1 5 0 1 5 2. 2

C D H D 2 S - 4 D 5 2 A 1 2 0 / 2 4 0 5 3. 2 1 5 0 1 6 1. 1

C D H D 2 S - 0 0 6 2 A 1 2 0 / 2 4 0 5 3. 2 1 5 0 1 6 1. 1

C D H D 2 S - 0 0 8 2 A 1 2 0 / 2 4 0 6 0. 3 1 7 0. 2 1 8 1. 1

C D H D 2 S - 0 1 0 2 A 1 2 0 / 2 4 0 6 0. 3 1 7 0. 2 1 8 1. 1

C D H D 2 S - 0 1 3 2 A 1 2 0 / 2 4 0 6 0. 3 1 7 0. 2 1 8 1. 1

C D H D 2 S - 0 2 0 2 A 1 2 0 / 2 4 0 1 1 6. 4 2 3 4. 2 1 9 3. 5

C D H D 2 S - 0 2 4 2 A 1 2 0 / 2 4 0 1 1 6. 4 2 3 4. 2 1 9 3. 5

C D H D 2 S - 0 0 3 4 D 3 8 0 / 4 8 0 1 1 0 1 6 2. 8 1 9 3. 1

C D H D 2 S - 0 0 6 4 D 3 8 0 / 4 8 0 1 1 0 1 6 2. 8 1 9 3. 1

C D H D 2 S - 0 1 2 4 D 3 8 0 / 4 8 0 1 1 6. 4 2 3 4. 2 1 9 3. 5

C D H D 2 S - 0 2 4 4 D 3 8 0 / 4 8 0 1 6 3. 3 3 5 3 2 0 9. 3

C D H D 2 S - 0 3 0 4 D 3 8 0 / 4 8 0 1 6 3. 3 3 5 3 2 0 9. 3

1 6 3. 3 3 5 3 2 0 9. 3

A d dr e s s: B uil di n g B, 1 3 B, N o. 9 9 B a o s h e n R o a d, N a n s h a n Di stri ct , S h e n z h e n, G u a n g d o n g Pr o vi n c e 

T el:  4 0 0- 1 1 1- 8 6 6 9

F a x:   + 8 6 0 7 5 5  8 6 6 2 6 6 6 5

E m ail: s e r v o tro ni x @ mi d e a .c o m

W e b sit e:  w w w . s er v o tro ni x .c n

S e r v o t r o ni x M o ti o n T e c h n ol o g y ( S h e n z h e n) C o., L t d.

E t h er CA T ® * 、 U S B 、 R S 2 3 2 、 D ai s y c h ai n

 C o m m u ni c a ti o n ：

P o w e r s p e ci fi c a ti o n s a n d di m e n si o n s

M o t o r F e e d b a c k ：

I n p u t/ O u t p u t ：

O r d e r I nf o r m a ti o n

③

C D H D 2 S  -  0 0 6    2 A    E C 2 -  R O - 0 0 0
① ② ③ ④ ⑤

1 D
L o w- v olt a g e i n p ut p o w er s u p pl y 
p o w er b o ar d i n p ut 2 0- 9 0 V D C
c o ntr ol b o ar d i n p ut si n gl e- p h a s e        1 2 0 / 2 4 0 L - N V A C + 1 0 % - 1 5 % 5 0 / 6 0 H z

2 A

M e di u m- v olt a g e i n p ut p o w er
si n gl e- p h a s e i n p ut  1 2 0 L - N V A C + 1 0 % - 1 5 %  5 0 / 6 0 H Z

+ 1 0 % - 1 5 %  5 0 / 6 0 H Z
+ 1 0 % - 1 5 %  5 0 / 6 0 H Z

si n gl e- p h a s e i n p ut  2 4 0 L - N V A C
t hr e e- p h a s e i n p ut 1 2 0- 2 4 0 L - L V A C

4 D

A C p o w er i n p ut 
t hr e e- p h a s e i n p ut 3 8 0 L- L  V A C  
t hr e e- p h a s e i n p ut 4 6 0 L- L  V A C   
t hr e e- p h a s e i n p ut 4 8 0 L- L  V A C + 1 0 % - 1 5 % 5 0 / 6 0 H Z

+ 1 0 % - 1 5 % 5 0 / 6 0 H Z
+ 1 0 % - 1 5 % 5 0 / 6 0 H Z

2 4  V D C p o w er s u p pl y f or t h e c o ntr ol b o ar d

C D H D 2 S S e r v o D ri v e - H D S e ri e s

* C D H D 2 S - 0 60 V olt a g e 3 8 0 V A C / 4 6 0 V A C

①

② P o w e r s p e ci fi c a ti o n I n p u t p o w e r s u p pl y

   

 

⑥

[ bl a n k] st a n d ar d

S p e ci al s t a n d a r d⑥

⑤

[ bl a n k] R ot ar y s er v o m ot or a n d li n e ar m ot or

R R S u p p ort f or r e s ol v er

R O O nl y r ot ar y s er v o m ot or a v ail a bl e

M o t o r t y p e④

C o m m u ni c ati o n i nt erf a c e a n al o g i n p ut

E C x E t h er CA T , a n al o g v olt a g e , p ul s e ， U S B, R S 2 3 2 1  or  2 *

A P 1 a n al o g v olt a g e ， p ul s e ， U S B ， R S 2 3 2 1

x =  1:  A 1 6- bit a n al o g i n p ut 
x =  2:  T w o a n al o g i n p ut p ort s

* St a n d ar d 
c o n fi g ur ati o n

C o m m u ni c a ti o n i n t e rf a c e

G a o c h u a n g 
o ffi ci al a c c o u nt

G a o c h u a n g 
W e C h at C h a n n el s

o ffi ci al w e b sit e

1 2 0/ 2 4 0 V A C 3 8 0/ 4 8 0 V A C 2 0/ 9 0 V D C
C o nti n u o u s

c urr e nt
[ A r m s]

P e a k 
c urr e nt
[ A r m s]

C o nti n u o u s
c urr e nt
[ A r m s]

P e a k 
c urr e nt
[ A r m s]

C o nti n u o u s
c urr e nt
[ A r m s]

P e a k 
c urr e nt
[ A r m s] 

1 D 5 1. 5 4. 5 0 0 3 3 9 0 0 3 3 9

0 0 3 3 9 0 0 6 6 1 8

4 D 5 4. 5 1 8 0 1 2 1 2 2 4

0 0 6 6 1 8 0 2 4 2 4 7 2

0 0 8 8 3 1. 8 0 3 0 3 0 9 0

0 1 0 1 0 3 1. 8 0 4 0 4 0 1 2 0

0 1 3 1 3 3 1. 8 0 6 0 6 0 1 8 0

0 2 0 2 0 7 2

0 2 4 2 4 7 2

C D H D 2 S - 0 4 0 4 D( U L v er si o n)

C D H D 2 S - 0 4 0 4 D

3 8 0 / 4 8 0

3 8 0 / 4 8 0

1 7 9. 3 3 5 1. 5 2 0 9. 3

C D H D 2 S - 0 6 0 4 D 3 8 0 / 4 6 0

/

Si n gl e- p h a s e

Si n gl e- p h a s e

si n gl e /t hr e e- p h a s e

si n gl e /t hr e e- p h a s e

si n gl e /t hr e e- p h a s e

si n gl e /t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

t hr e e- p h a s e

3

1. 5

3

4. 5

6

8

1 0

1 3

2 0

2 4

3

6

1 2

2 4

3 0

4 0

4 0

6 0

9

4. 5

9

1 8

1 8

3 1. 8

3 1. 8

3 1. 8

7 2

7 2

9

1 8

2 4

7 2

9 0

1 2 0

1 2 0

1 8 0 3 3 0 6 1 0 3 1 0

S e n s A R a b s ol ut e e n c o d er, i n cr e m e nt al e n c o d er, H all s e n s or, si n u s oi d al e n c o d er ( s u c h 
a s E n D at ®, HI P E R F A C E ®), S SI e n c o d er ( s u c h a s E n D at ®, Ni k o n ®, T a m a g a w a ®) 、 m ot or 
t e m p er at ur e s e n s or ， Bi s s- C

 Di git al: 1 1 x I n p ut P ort, 8 x O ut p ut P ort; A n al o g: 2 x O ut p ut, 1 x O ut p ut; P ul s e a n d Dir e cti o n; E q ui v al e nt E n c o d er O ut p ut; S e c o nd F e e d b a c k. 
( * S o m e f e at ur e s m a y n ot b e a v ail a bl e f or all m o d el s.)



